Projektas

VALSTYBINE KAINU IR ENERGETIKOS KONTROLES KOMISIJA

NUTARIMAS
DEL BENDRUJU TECHNINIU REIKALAVIMU, NUSTATYTU PAGAL 2016 M.
RUGPJUCIO 26 D. EUROPOS KOMISIJOS REGLAMENTA (ES) 2016/1447 DEL
TINKLO KODEKSO, KURIAME NUSTATOMI AUKSTOSIOS ITAMPOS NUOLATINES
SROVES SISTEMU IR NUOLATINES SROVES LINIJA JUNGIAMU ELEKTROS
JEGAINIU PARKO MODULIU PRIJUNGIMO PRIE TINKLO REIKALAVIMAL,
PATVIRTINIMO

2019 m. d. Nr. O3E-
Vilnius

Vadovaudamasi Lietuvos Respublikos energetikos jstatymo 8 straipsnio 1 dalimi, Lietuvos
Respublikos elektros energetikos jstatymo 9 straipsnio 2 dalimi, 2016 m. rugpjucio 26 d. Europos
Komisijos reglamento (ES) 2016/1447 dél tinklo kodekso, kuriame nustatomi aukstosios jtampos
nuolatinés sroveés sistemy ir nuolatinés srovés linija jungiamy elektros jégainiy parko moduliy
prijungimo prie tinklo reikalavimai, 5 straipsnio 1 dalimi bei atsizvelgdama j LITGRID AB (toliau —
Bendrové) 2018 m. rugséjo 28 d. rastg Nr. SD-3474, 2019 m. balandzio 26 d. rasta Nr. SD-2603 ir
Valstybinés kainy ir energetikos kontrolés komisijos (toliau — Komisija) Dujy ir elektros
departamento Rinkos plétros ir stebésenos skyriaus 2019 m. balandZzio d. pazyma Nr. O5E- D¢l
bendryjy techniniy reikalavimy, nustatyty pagal 2016 m. rugpjacio 26 d. Europos Komisijos
reglamentg (ES) 2016/1447 dél tinklo kodekso, kuriame nustatomi aukstosios jtampos nuolatinés
srovés sistemy ir nuolatinés srovés linija jungiamy elektros jégainiy parko moduliy prijungimo prie
tinklo reikalavimai, patvirtinimo®, Komisijanutaria:

Patvirtinti Bendruosius techninius reikalavimus, nustatytus pagal 2016 m. rugpjtucio 26 d.
Europos Komisijos reglamentg (ES) 2016/1447 dél tinklo kodekso, kuriame nustatomi aukstosios
jtampos nuolatinés srovés sistemy ir nuolatinés srovés linija jungiamy elektros jégainiy parko
moduliy prijungimo prie tinklo reikalavimai, patvirtintus Bendrovés generalinio direktoriaus 2019 m.
balandzio 26 d. jsakymu Nr. 191S-65 ,,Dél Bendryjy techniniy reikalavimy, parengty pagal 2016 m.
rugpjucio 26 d. Europos Komisijos reglamentg (ES) 2016/1447 dél tinklo kodekso, kuriame
nustatomi aukstosios jtampos nuolatinés srovés sistemy ir nuolatinés sroveés linija jungiamy elektros
jégainiy parko moduliy prijungimo prie tinklo reikalavimai, nustatymo* (pridedama).

Komisijos pirmininkas



PATVIRTINTA

Valstybinés kainy ir energetikos
kontrolés komisijos 2019 m. d.
nutarimu Nr. O3E-

PATVIRTINTA

LITGRID AB generalinio direktoriaus
2019 m. balandzio 26 d. jsakymu

Nr. 191S-65

KOMISIJOS REGLAMENTO (ES) 2016/1447 DEL TINKLO KODEKSO,
KURIAME NUSTATOMI AUKSTOSIOS JTAMPOS NUOLATINES SROVES
SISTEMU IR NUOLATINES SROVES LINIJA JUNGIAMU ELEKTROS
JEGAINIU PARKO MODULIU PRIJUNGIMO PRIE TINKLO REIKALAVIMAL,
REKOMENDUOJAMU PARAMETRU IR NUOSTATU LENTELE

Nr. Kodekso straipsnis Reikalavimas
Vertés, kurioms esant aukstosios jtampos nuolatinés srovés (toliau — A]NS) sistema turi gebéti
neatsijungti nuo tinklo:
11 straipsnis
Daznio diapazonai e 47,0-47,5 Hz daznio diapazone veikimo trukmé > 60 s.
11 e 47,5-49,0 Hz daznio diapazone veikimo trukmé > 90 minuéiy.
1 dalis e 49,0-51,0 Hz daznio diapazone veikimo trukmé — neribota.
e 51,0-51,5 Hz daznio diapazone veikimo trukmé > 90 min.
e 51,5-52,0 Hz daznio diapazone veikimo trukmé > 15 min.
Da },}izt;?:lpzn Ijnai Kai daznis Zemesnis nei 49 Hz, aktyviosios galios maZéjimo norma nuo didziausios galios — iki
1.2 < Az 2 % didziausio pajégumo 50 Hz dazniu kiekvienam daznio sumazéjimui 1 Hz. Grafikas pateiktas
4 dalis 1 priede.
13 straipsnis
Galimybé reguliuoti aktyvigjq . . . . . L -
galig, reguliavimo intervalas ir Esant jprastam elektros energetikos sistemos (toliau — EES) veikimo rezimui (neavariniam)
21 ’ kitimo greitis ilgiausia delsa, per kurig AINS sistema turi gebéti pakoreguoti perduodama aktyviaja galia <
100 ms.
1 dalies a) punkto iii papunktis
13 straipsnis
Galimybé reguliuoti aktyvigjq
29 galiq, reguliavimo intervalas ir Jei sutrinka vieno ar daugiau prijungty kintamosios srovés tinkly veikimas, AINS sistema turi
' kitimo greitis gebéti keisti perduodamos aktyviosios galios atidavima, esant < 10 ms pradinei delsai.
1 dalies b) punktas
Nustatomi tokie taisomieji veiksmai uztikrinant sistemos valdymo funkcijas:
1. Aktyviosios galios srauty AINS sistemose koregavimas;
2. Daznio nuokrypio valdymo procediiry aktyvinimas;
3. Reikalavimas pakeisti prie perdavimo sistemos prijungty AINS keitikliy uztikrinama
reaktyviaja galia.
4. Jautrumo dazniui (toliau — JD), riboto jautrumo pertekliniam dazniui (toliau — RJPD), riboto
jautrumo nepakankamam dazniui (toliau — RIND) rezimai, daznio reguliavimo blokavimas, galios
13 straipsnis keitimo nutraukimas (stop ramping).
Galimybé reguliuoti aktyvigjq
23 galig, regt{l{'avimo i_”_te""alas ir Ribojimus galima taikyti tik esant Sioms situacijoms:
kitimo greitis 1. Pazeméjus / padidéjus jtampai ,.kaimyninéje” EES, veikian¢ioje asinchroniskai ir (arba)
,.vidiniame* tinkle.
3 dalis

2. Pazemeéjus / padidéjus dazniui ,.kaimyningje* EES, veikiancioje asinchronigkai ir (arba)
,,vidiniame* tinkle.
3. Esant perkrovoms keitiklyje ir (arba) tinkle ,,kaimyninéje* EES, veikiancioje asinchroniskai ir
,,vidiniame* tinkle.

Apsaugy veikimo prioretizavimas vyksta tokiu principu: - AukStesnés prioritetinés funkcijos
blokuoja zemesnes prioritetines funkcijas.

- Funkcijos iSdéstomos prioriteto tvarka:




e HVDC apsaugos;
o specialios integruotos apsaugos sistemos (angl. special integrated protection schemes EPC);
e automatinio daznio ir jtampos valdymo reguliatoriai;
e jprastiniai / kiti valdymo rezimai.

- Konkretiis parametrai nustatomi abipusiu kaimyniniy perdavimo sistemy operatoriy (toliau —
PSO) susitarimu.

14 straipsnis

Dirbtiné inercija

3 AINS sistema turi gebeti atkurti / uztikrinti dirbting / sinteting inercija iki 6 s.
1 dalis
Veikdama JD rezimu AINS sistema turi gebéti reaguoti j daznio nuokrypius kiekviename
prijungtame kintamosios srovés tinkle, koreguodama aktyviosios galios perdavima, kaip
parodyta §io dokumento 2 priedo a) paveikslo grafike, pagal §iuos parametrus:
1.Nejautrumo dazniui sritis: 0£500 mHz;
2. Esant jprastam EES veikimo reZimui nejautrumo dazniui nuostatis:+200 mHz su galimybe
nustatyma keisti jj nuotoliniu budu i§ PSO valdymo sistemos;
3. Statizmas (S;) (reguliavimas ,,aukstyn®): reguliavimo ribos 0,1-12 %, Zingsnis — 0,1 %,
kei¢iama i§ PSO valdymo sistemos;
o 4. Statizmas (S,):(reguliavimas ,,zemyn*): reguliavimo ribos 0,1-12 %, Zingsnis — 0,1 %,
15 straipsnis kei¢iama i§ PSO valdymo sistemos.
Su jautrumo dazniui, riboto
Jjautrumo pertekliniam daZniui ir 4. Daznio nejautra: 10 mHz.
riboto jautrumo nepakankamam
dazniui refimais susije 5. Daznio verté (f;):tiksliné kintamosios srovés tinklo, kuriame teikiama JD rezimo paslauga,
4.1 reikalavimai daznio verté — 50 Hz.
Il Priedas. A Veikdama JD rezimu, jvykus Suoliskajam daznio poky¢iui, AINS sistema turi gebéti pakoreguoti
' aktyviaja galig pagal Sio dokumento 2 priedo a) paveikslo grafike nustatyta aktyviosios galios
Jautrumo dazniui resimas atsaka i daznio pokytj taip, kad atsakas biity:
i) kuo spartesnis, kiek tai techniskai jmanoma, ir
ii) buty ties $io dokumento 2 priedo d paveikslo grafike pavaizduota istisine linija arba virs jos,
laikantis $iy nustatyty parametry:
- AINS sistema turi gebéti uztikrinti atiduodamos aktyviosios galios pokyti AP iki atitinkamo PSO
reikalaujamo aktyviosios galios intervalo ribos per laika t ir t; pagal $iuos nustatytus intervalus:-
Didziausia leidZiama pradiné delsa (t;) —<0,5s;
- llgiausias viso atsako suzadinimo laikas (t;) — < 30 s.
15 straipsnis
Su jautrumo daZniui, riboto
Jjautrumo pertekliniam daZniui ir .. s . . . .
riboto jautrumo nepakankamam RIJPD rezimu veikianc¢ios AINS sistemos grafikas pateiktas 2 priedo b) paveiksle.
daZniui reZimais susije Daznio slenkstis f; yra 50,2 Hz (nejautrumo dazniui sritis 200 mHz). Statizmas (Ss): reguliavimo
4.2 reikalavimai sritis 0,1 % — 12 %, Zingsnis — 0,1 %, kei¢iamas i§ valdymo sistemos.
. Konkrecios reik§meés nustatytos ir pateiktos 2 priedo b) paveikslo grafike. AINS sistema turi
Il Priedas, B mazinti aktyviaja galig pagal statizmo nuostatj.
Riboto jautrumo pertekliniam
dazniui (RJPD) rezimas
15 straipsnis
Su jautrumo dazniui, riboto
Jjautrumo pertekliniam daZniui ir X T . . . . . .
riboto jautrumo nepakankamam RIND rezimu veikianciy AINS sistemy grafikas pateiktas 2 priedo c¢) paveiksle. Daznio slenkstis
dazniui refimais susije f, yra 49,8 Hz (nejautrumo dazniui sritis +200 mHz)
43 reikalavimai Statizmas (Sa): reguliavimo sritis 0,1-12 %, zingsnis — 0,1 %; kei¢iamas i§ valdymo sistemos.
. Konkrecios reik§meés nustatytos ir pateiktos 2 priedo c) paveikslo grafike. AINS sistema turi
Il Priedas, C Aint . : ; .
didinti aktyviaja galig pagal statizmo nuostatj.
Riboto jautrumo nepakankamam
dazniui (RIND) rezZimas
o Konkrecios reik$§més nustatytos ir pateiktos 4 priedo a) paveikslo grafike.
D vl(.5 stra|p§n|s. Statizmas (S;) — reguliavimas Zemyn reguliavimo ribos 0,1 % — 12 %, Zingsnis — 0,1 %;
aznio reguliavimas - .
5 keiciama i$ valdymo sistemos.

1 dalis

Konkrecios reik§més nustatytos ir pateiktos 2 priedo a) paveikslo grafike. Daznio nejautra — 10
mHz.




Daznio verté (f,) — tiksliné kintamosios srovés tinklo, kuriame teikiama JD reZimo paslauga,
daznio verté — 50Hz.

JD rezimu veikian¢ios AINS sistemos grafikas pateiktas 2 priedo c) paveiksle.
DidZiausia leidZiama pradiné delsa (t;) — <0,5s;
llgiausias viso atsako suzadinimo laikas (t;) — <30 s.
AINS sistema turi gebéti koreguoti aktyviosios galios atsaka | daznio pokytj, nevirsijant tyir t,
reikSmiy.
AINS sistemos gebéjimas uztikrinti aktyviosios galios atsaka j daznio pokytj grafikas pateiktas 2
priedo c) paveiksle.

16 straipsnis
Daznio reguliavimas

2 dalis

Turi buiti uztikrinti pagrindiniai daznio reguliavimo principai:

e Kampo sekimo rezimas:
Sitloma taikyti kai EES yra silpni rySiai (santykinai mazas linijy pralaidumas). Toks EES
darbo rezimas gali susidaryti poavariniuose rezimuose arba nepakankamai i§vysc¢ius elektros
perdavimo tinkla.

o Daznio reguliavimo rezimas:

Sifiloma taikyti, kai Baltijos EES dirbant salos reZimu (izoliuota EES). Sis reZimas gali biiti
taikomas ir Lietuvos EES sistemai dirbant sinchroniskai su ,,didele® EES, t. y. Kontinentinés
Europos tinkly sudétyje. Salos darbo rezimas.

Rekomenduojama taikyti poavariniuose rezimuose, kai Baltijos EES dirba salos (izoliuota
EES) arba sistema yra uzgesusi, bet lik¢ dirbti atskiri elektros tinklo segmentai.

PSO turi turéti galimybe i$ dispe€erinés valdymo sistemos keisti darbo rezimy nustatymo
parametrus, parinkti reikalingus AINS sistemos darbo rezimus pagal reikalavimus, suderintus
prijungimo salygose.

Avarinés sistemos kriterijus nustato PSO suderinus su kaimyninés sistemos (-y) PSO.

Automatinio daznio valdymo funkcijos aktyvavimas ir A]NS valdymo rezimo pakeitimas pagal
PSO nustatytus daznio valdymo parametrus: perduodant aktyvavimo signala j AINS valdymo
sistemos binarinj kontakta (jungtuvo atsijungimas arba apsaugy poveikis EES) ir (arba) pasiekus
sistemos daznio riba, kurig nustato PSO atlickant AINS sistemos projektavimo darbus.

17 straipsnis

A]NS sistemos leidZiamas
didZiausias galios praradimas

1 dalis

Operatorius pagal atliktus techninius skai¢iavimus bei EES analiz¢ nustato leidziama didZiausia
aktyviosios galios netekima atsijungus AINS sistemai, nedarant jtakos sinchroninés EES
stabilumui.

8.1

19 straipsnis
Trumpojo jungimo srovés tiekimas
trikciy metu

2 dalis a) punktas

Itampai sumazéjus zemiau 0,85 santykiniy vienety (toliau — s. v.) grei¢iau nei per 20 ms,
nustatoma, kad atsirado jtampos nuokrypis.
Itampos nuokrypis baigiasi jtampai grizus j iprasta biisena — daugiau nei 0,85 s. v.

8.2

19 straipsnis
Trumpojo jungimo srovés tiekimas
trikciy metu

2 dalis b) punktas

Greitosios trikties srovés charakteristikos yra §ios:
1. 20 ms po trikdzio nustatymo — 100 % vardinés trumpo jungimo sroves;
2. Fronto kitimo (,,augimo*) laikas < 30 ms;
3. Pereinamojo proceso trukmé (nusistovéjimo laikas) < 30 ms.

8.3

19 straipsnis
Trumpojo jungimo srovés tiekimas
trikciy metu

2 dalis c) punktas

Greitosios trikties srovés tiekimo laiko ir tikslumo parametrai yra Sie:
1. 100% nominalios srovés bent vienoje / pazeistoje fazgje;
2. Greitosios trumpo jungimo srovés tiekiamos j tinkla leistina trumpalaiké paklaida: -5 % < Ax <
+15 %;
3. Prioritetas — tiekti reaktyviaja srove.

8.4

19 straipsnis
Trumpojo jungimo srovés tiekimas
trikciy metu

3 dalis

Atitinkamas sistemos operatorius gali nustatyti reikalavima nesimetriniy (1 arba 2 faziy) trik¢iy
metu tiekti nesimetring srove, nes tai padeda atstatyti jtampa prijungimo taske. Sitiloma nustatyti
tokj scenarijy ir reikalavima: reaktyviosios galios tiekimas prasideda po 30—-50 ms ir 120-150 ms

tiekiama asimetriné (vienos ar dviejy faziy, priklausomai nuo trik¢io) reaktyvioji galia. Jos turi biiti
pateikta 50% per pirmasias 30—60 ms, o per likusj laika — 100 %.

9.1

20 straipsnis
Gebéjimas uZtikrinti reaktyvigjq
galig

1 dalis

AINS keitikliy stotis turi gebéti uztikrinti reaktyviaja galia esant didziausiam AINS aktyviosios
galios perdavimo pajégumui.

Sroves Saltinio keitiklio (angl. CSC — Current source converter) — linija komutuojancio keitiklio
(angl. LCC — Line-commutated converter) / kondensatoriais komutuojamo keitiklio (angl. CCC
— Capacitor Commutated Converter) technologijai taikytinas reikalavimas, kad visame AINS
aktyviosios galios darbo diapazone jtampos Suolis prijungimo taske prie perdavimo tinklo negali
biti didesnis nei 2 % nuo vardinés jtampos ir turi nevirSyti ilgalaikiy leistinyjy jtampos verciy.

Priverstinio komutacinio keitiklio (angl. FCC — Forced Commutated Converters)— itampos
Saltinio keitiklio (angl. VSC — Voltage Sourced Converter) technologija gristos AINS sistemos U—
Q/Pmax profilis prijungimo taske pavaizduotas Sio dokumento 3 priedo a) paveiksle.

9.2

20 straipsnis

Q/Pmax=1, 110 kV, U intervalas — 0,218 s. v., 330 kV, U intervalas — 0,197 s. v.




Gebéjimas uZtikrinti reaktyvigjg

galig

2 dalis

AINS sistemos U—Q/Pnax profilis prijungimo taske pavaizduotas $io dokumento 3 priedo a)

paveiksle.

9.3

Gebéjimas uZtikrinti reaktyvigjg

20 straipsnis
galig

3 dalis

Pereiti j bet kurj veikimo taska savo U—Q/Pnax profilyje ne ilgiau nei per 1 min. Parametras turi

AINS sistemos U—Q/Pna profilis prijungimo taske pavaizduotas $io dokumento 3 priedo a)

buti kei¢iamas nuotoliniu biidu i§ dispecerinio valdymo sistemos.

paveiksle.

9.4

Gebéjimas uZtikrinti reaktyvigjg

20 straipsnis
galig

4 dalis

Kai atiduodama aktyvioji galia yra mazesné nei AINS didziausio aktyviosios galios perdavimo
pajégumas (P < Pnax), AINS keitikliy stotis turi gebéti veikti bet kuriame galimame veikimo
taske, ir uztikrinti reaktyviaja galia pagal 3 priedo a) paveiksle pateikta / nustatyta U—Q/Pmax

profilj.

10

21 straipsnis

Reaktyviosios galios mainai su
tinklu

2 dalis

Re
apribota vertémis, kurias nustato atitinkamas sistemos operatorius, derindamas su atitinkamu PSO

Reaktyviosios galios kitimas neturi sukelti jtampos pokyc¢io, kuris virSyty prijungimo taske leisting

daznio ir jtampos kokybiniy parametry aprase, patvirtintame 2014 m. gruodzio 31 d. LITGRID AB
Sistemos valdymo departamento direktoriaus nurodymu Nr. NU-361 (su vélesniais pakeitimais ir

aktyvioji galia, kuria AINS keitikliy stotis keiciasi su elektros tinklu prijungimo taske, turi buti

pagal $io dokumento 3 priedo a) paveiksle nustatyta AINS sistemos U—Q/Ppa profilj.

verte, t. y. neturi vir$yti ribinés tinklo jtampos vertés, kaip jtvirtinta Perdavimo tinklo leistiny

aktualiomis redakcijomis).
Jtampos Suolis negali biiti didesnis nei 2 % nuo vardinés jtampos. Sis padidéjimas
skai¢iuojamas / vertinamas esant minimaliai / maksimaliai tinklo trumpo jungimo galiai ir turi
nevirsyti ilgalaikiy leistinyjy jtampos verciy.

22 straipsnis

Reaktyviosios galios reguliavimo
reZimas

1 dalis

AINS keitikliy stotis turi gebéti veikti trimis toliau nurodytais reguliavimo rezimais:
1. Itampos reguliavimo rezimas;
2. Reaktyviosios galios reguliavimo rezimas;
3. Galios faktoriaus reguliavimo rezimas.

PSO reikalavimu, suderinus su AINS keitikliy stociy savininku, gali biiti nustatyti ir kiti valdymo

22 straipsnis

Reaktyviosios galios reguliavimo
reZimas

2 dalis

rezimai, kur
AINS, turi sugebéti valdyti jtampa, keisdami reaktyviaja galia pagal viena i§ $iy valdymo
algoritmy, kuriuos parenka / nustato skirstomyjy tinkly operatorius:
1. Qrix: i8laikyti pastovia reaktyviaja galia P/Q galimybiy ribose;
2. Q(U): palaikyti pastovig kintamosios srovés jtampa P/Q galimybiy ribose;
3. Q(P): palaikyti tam tikra reaktyviaja galiag P/Q galimybiy ribose;
4 cosoriy: i8laikyti pastovia cos@ P/Q galimybiy ribose;
5. cos@ (U): palaikyti tam tikra cos@ nuolyd] pagal jtampa P/Q galimybiy ribose;

6. cos@ (P): palaikyti tam tikra cose nuolydj, priklausomai nuo P P/Q galimybiy ribose.

Visoms $ioms valdymo funkcijoms nustatytoji verté ir darbo rezimas turéty biiti galimas pasirinkti
nuotoliniu budu.

22 straipsnis

Reaktyviosios galios reguliavimo
reZimas

3 dalis a) punktas

Parametrai reaktyviosios galios valdymui:

2016 m. rugpjacio 26 d. Komisijos reglamento (ES) 2016/1447 dél tinklo kodekso, kuriame
nustatomi aukstosios jtampos nuolatinés srovés sistemy ir nuolatinés srovés linija jungiamy

elektros jégainiy parko moduliy prijungimo prie tinklo reikalavimai (toliau — Reglamentas) 22
straipsnio 3 dalies a) punkte nustatyta jtampos nuostatj prijungimo taskui AINS turi pasiekti

atliekant tolyginj reguliavima.

22 straipsnis

Reaktyviosios galios reguliavimo
reZimas

3 dalis b) punktas

Parametrai reaktyviosios galios valdymui:

Reglamento 22 straipsnio 3 dalies b) punkte nustatyta jtampa turi biiti reguliuojama apie
nuostatj taikant nejautrumo sritj, pasirenkama i§ 0 — +/— 5 % nuo tinklo jtampos vienetinés
vertés s. v. intervalo, arba jos netaikant.

Parametrai reaktyviosios galios valdymui:

22 straipsnis

Reaktyviosios galios reguliavimo
reZimas

3 dalis c) punktas

Reglamento 22 straipsnio3 dalies ¢) punkto (i) papunktis: jvykus SuoliSkajam jtampos
poky¢iui, AINS keitikliy stotis turi gebeti pasiekti 90 % atiduodamos reaktyviosios galios per
laika t;, kuris gali bati nuo 0,1 s iki 10 s.

Parametras nustatomas atliekant projektavimo darbus individualiai AINS sistemai.
Reglamento 22 straipsnio3 dalies c¢) punkto (ii) papunktis: jvykus SuoliSkajam jtampos
poky¢iui, AINS keitikliy stotis turi gebéti pasiekti nusistovéjusia vertg per laika t, kuris gali
biti nuo 1 s iki 60 s;

Parametras nustatomas atliekant projektavimo darbus individualiai AINS sistemai.

Parametrai reaktyviosios galios valdymui:

22 straipsnis




Reaktyviosios galios reguliavimo
rezimas

3 dalis d) punktas

Reglamento 22 straipsnio 3 dalies d) punktas:
e nuostoviosios biisenos leidziamoji nuokrypa < 5 %;
e  prijungimo tasko jtampos nuostatis 0,95-1,05s. v.;
e nustatymo zingsnis (setting steps) 5%;
e tikslumas (accuracy) 5% nuo maksimaliosios galios, bet nedidesné nei 5 MVar;
o  zingsnis (PF stepsize) < 0,01 s. v.;
e U nuostacio nejautrumo sritis nuo 0 iki £5 %;

reguliavimo zingsnis iki 0,1 %.

22 straipsnis
Reaktyviosios galios reguliavimo

Atitinkamas sistemos operatorius nustato reaktyviosios galios reguliavimo rezimo reaktyviosios
galios intervalg (MVar arba didZiausios reaktyviosios galios procentine verte) ir jos reguliavimo
tiksluma prijungimo taske.

rezimas
17 Reaktyviosios galios intervalas M Var nustatomas pagal Sio dokumento 2 priedo a) paveiksle
pateikta FCC—VSC AINS sistemos U—Q/Ppax profilj.
4 dalis Reguliavimo tikslumas prijungimo taske +5% nuo nustatytos vertés, bet ne daugiau nei 5 MVar.
22 straipsnis
s : L Galios faktoriaus reguliavimo rezimu veikianti AINS keitikliy stotis turi gebéti reguliuoti galios
Reaktyviosios gﬁllos reguliavimo faktoriy pagal tiksling vertg prijungimo taske, kartu laikantis Reglamento 20 ir 21 straipsniy.
11.8 refimas . Py . . S
Galimy nuostaciy zingsnis yra ne didesnis uz 0,01 s. v.
5 dalis
22 straipsnis
Reaktyviosios galios reguliavimo Iranga, kuri bitina, kad bty galima nuotoliniu biidu pasirinkti reguliavimo rezimus ir atitinkamus
11.9 refimas nuostacius turi atitikti $iuos standartu§ ir darbo protokolus: IEC 61850, IEC 60870-5-101,
' IEC 60870-5-104. Sie standartai palaiko laiko zZymas.
6 dalis
23 straipsnis
12 Pirmenybés teikimas aktyviajai Avariniy rezimy metu prioritetas teikiamas reaktyviajai galiai.
arba reaktyviajai galia
AINS sistemos savininkas uztikrina, kad jo AINS sistema prijungimo taske nesukelty tinklo
itampos iSkraipymy ar svyravimy, kurie virSyty atitinkamo sistemos operatoriaus nustatyta lygj.
Principai, kuriais vadovaujantis paskirstoma galia bei jneSami iskraipymai prijungimo taske:
o suskaitiuojama pagal trumpojo jungimo galia, maksimali galima prijungiama objekto / elemento
galia mazge;
o atliekant natfirinius matavimus nustatoma esama elektros tinklo asimetrija prijungimo taske;
o jvertinama maksimali galima asimetrija, kurig gali sukelti prijungiamas objektas / jrenginys, kad
nebity virSijama leistinoji riba;
e proporcingai prijungiamai galiai nuo maksimalios / leistinosios prijungiamos galios prijungimo
mazge apskai¢iuojama leistinoji asimetrija;
e prijungiamas objektas / jrenginys negali vir§yti jam nustatytos sukeliamos asimetrijos;
o metodika kaip paskirstyti galias pagal sukeliamas jtampy harmonikas: suskai¢iuojama pagal
L trumpojo jungimo galig, maksimali galima prijungiama objekto / elemento galia mazge;
24 straipsnis o . . . S o
13 e jvertinama esama elektros tinklo jtampy harmoniky lygis prijungimo taske;

Energijos tiekimo kokybé

o jvertinamas maksimalus galimas jtampy harmoniky lygis, kurj gali sukelti prijungiamas
objektas/jrenginys, kad nebity virSijama leistinosios ribos;
e proporcingai prijungiamai galiai nuo maksimalios / leistinosios prijungiamos galios prijungimo
mazge apskaiciuojama leistinasis jtampos harmoniky lygis;
e prijungiamas objektas / jrenginys negali virSyti jam nustatyty jtampos harmoniky lygio.

Parametrai:
1. Jtampos asimetrija neturi virsyti Siy reikSmiy:
e 330KkV tinkle — 0,8 %);
e 110KV tinkle — 1,4 %;
e zemesnei negu 110kV jtampai — 2 %.
2. THD (suminis jtampos harmoniky iskreipio faktorius) turi nevirsyti iy verciy:
110-330 kV tinkle — 3 %;
e  zemesnéje jtampoje nei 110 KV —8 %.




14

25 straipsnis
Atsparumas triktims

1 dalis
V Priedas

AINS keitikliy stoties atsparumo triktims jtampos ir laiko profilis pateiktas $io dokumento 4 priedo

paveiksle.

Jtampos parametrai [s. v.]:
Ut = 0;
Urecl = 0125'
Urecz = 0,85.
Laiko parametrai [s]:
tclear = 0,25,
trer = 1,5;

trec2 = 5.

Zyméjimai:
Uret — prijungimo taske per triktj iSlaikoma jtampa;
teear — trikties paSalinimo momentas;

Ureqt iF trees Zymi jtampos atk@irimo pasalinus triktj apatines ribas.

15

26 straipsnis

Aktyviosios galios atkiirimas po
trikties

Nustatyti AINS keitikliy stoties atsparumo triktims parametrai pateikti $io dokumento 4 priedo
paveiksle, kuriame pateikiama aktyviosios galios atktirimo dydzio ir laiko profilis.
90 proc. pries triktj buvusios aktyviosios galios verté turi biiti atstatyta ne lé¢iau nei per 300 ms.

16

28 straipsnis

AINS keitikliy stoliy jtampos
[jungimas ir sinchronizavimas

Sinchronizuojamy jtaisy nuostaciai turi bati:
Jtampos nustatytas lygis turi nevirSyti 2 % jtampos prie§ sinchronizavimg ir jo trukmé turi biti ne
ilgesné nei 3 s po sinchronizavimo.
Itampa turi nevirSyti nustatyty parametry atlieckant matavimus 500 ms slenkanc¢iame laiko periode
(lange).

17

32 straipsnis
Tinklo charakteristikos

1 dalis

Maksimali trumpojo jungimo srové apskai¢iuojama esant Sioms salygoms:
1. Dirba galimas maksimalus elektriniy skai¢ius;
2. Srové nustatoma 30 % didesné nei apskaic¢iuota maksimali srove.

Minimali trumpojo jungimo srové apskai¢iuojama esant Sioms salygoms:
1. Dirba galimas minimalus elektriniy skaicius;
2. Vertinamas Lietuvos EES remontinis rezimas, kurio metu skai¢iuojamame mazge atsijungia ne
maziau kaip 2 tinklo elementy (pvz., elektros perdavimo linija, galios transformatorius)
atjungimas.

18.1

39 straipsnis
Daznio stabilumo reikalavimai

Jei tai butina siekiant iSsaugoti arba atkurti sistemos sauguma, atitinkamas PSO ir nuolatine srovés
linija jungiamo elektros jégainiy parko modulio (toliau — EJPM) savininkas gali susitarti dél
platesniy daznio diapazony arba ilgesnés trukmés.

1

2 dalies b) punktas

39 straipsnis

8.2 Daznio stabilumo reikalavimai

2 dalies c) punktas

EJPM turi gebéti automatiskai atsijungti dazniui pasiekus tam tikras vertes, jei taip nurodo
atitinkamas PSO.
Nustatyta atsijungimo daznio ribiné verté yra 47-52 Hz intervale: 47,0 Hz < f < 52,0 Hz.
Veikimo laikai tam tikruose intervaluose:
o 47,0475Hz-20s;
e 47,5-49,0Hz-90 min,;
e 49,0-51,0 Hz — neribota;
e 51,0-51,5Hz—90 min,;
e 515520Hz—15min.

40 straipsnis
Reaktyviosios galios ir jtampos
reikalavimai
19.1
1 dalies a) punktas

VIl Priedas

Trumpiausias laikas, kurj EJPM neatsijungdamas nuo galinés AINS keitikliy stoties tinklo, turi
gebéti veikti ir neatsijungti:
Kai jtampa (U) nuo 110 kV iki 300 kV (nejskaitytinai):
e kai U=0,85-0,90s. v. — 60 min,;
e kai U=0,90-1,10 s. v. — neribota;
e kai U=1,10-1,118 s. v. — neribota
e kai U=1,118-1,15s. v. — 20 min.
Kai jtampa (U) nuo 330 kV iki 400 kV (jskaitytinai):
e kai U=0,85-0,90s. v. — 60 min,;
e kai U=0,90-1,097 s. v.—neribota;




e kai U=1,097-1,15s. v. — 20 min.

40 straipsnis
Reaktyviosios galios ir jtampos

Jei EJPM turi AINS sasajos su tolimosios galinés AINS keitikliy stoties tinklu taska, operatorius
nustato jtampos vertes AINS sasajos taske, kurioms esant EJPM turi gebéti automatiskai
atsijungti, esant nustatytoms jtampos (U) riboms:

110 kV jtampos tinkle:
e  kai U=0,85-0,90s. v. po 60 min,;
e  kai U=0,90-1,10 s. v. neribota;

192 reikalavimai e  kai U=1,10-1,118 s. v. neribota;
. e  kai U=1,118-1,15s. v. po 20 min.
1 dalies c) punktas
330 kV jtampos tinkle:
. kai U=0,85-0,90 s. v. po 60 min.;
. kai U=0,90-1,097 s. v. neribota;
e kai U=1,097-1,155s. v. po 20 min.
40 straipsnis
Reaktyviosios galios ir jtampos Reglamento 40 straipsnio 1 dalies d) punktas netaikomas, nes Lietuvoje veikia vienas elektros
19.3 reikalavimai PSO
1 dalies d) punktas
40 straipsnis ) B
Reaktyviosios galios ir jtampos Vardinis EES daZnis nesikeicia, bet jeigu jis biity kei¢iamas, yra laikoma, kad jtampos intervalai ir
19.4 reikalavimai trukmeé nesikeiCia, t. y. lieka tokie patys.
1 dalies e) punktas
40 straipsnis
Reaktyviosios galios ir jtampos
reikalavimai
19.5 EJPM U—-Q/Pnax profilis prijungimo taske pateiktas $io dokumento 3 priedo b) paveiksle.
2 dalies b) punkto i) papunktis
VII Priedas, 7 pav., 11 lentelé
40 straipsnis
Reaktyviosios galios ir jtampos
19.6 reikalavimai Pirmenybé trikties atveju teikiama EJPM reaktyviosios galios uztikrinimui.
3 dalis
Sinchronizuojant EJPM su kintamosios srovés perdavimo tinklu, EJPM turi gebéti riboti jtampos
o poky¢ius iki nuostoviosios biisenos lygio, kurj nustato atitinkamas sistemos operatorius,
41straipsnis derindamas su atitinkamu PSO. Jtampos nustatytas lygis turi nevir$yti 2 % jtampos prie$
20 Reguliavimo reikalavimai sinchronizavima ir jo trukmé turi biiti ne ilgesné nei 3 s po sinchronizavimo.
1 dalis
Itampa turi nevirSyti nustatyty parametry atliekant matavimus 500 ms slenkanciame laiko periode
(lange).
Maksimali trumpojo jungimo srové apskai¢iuojama esant Sioms salygoms:
1. Dirba galimas maksimalus elektriniy skaicius;
42 straipsnis 2. Srové nustatoma 30 % didesné nei apskai¢iuota maksimali srove.
21 Tinklo charakteristikos
Minimali trumpojo jungimo srové apskai¢iuojama esant $ioms salygoms:
a) punktas pJ. ! g. . .p J. . e
1. Dirba galimas minimalus elektriniy skaicius;
2. Vertinamas Lietuvos EES remontinis rezimas, kurio metu skai¢iuojamame mazge atsijungia ne
maziau kaip 2 tinklo elementai (pvz. elektros perdavimo linija, galios transformatorius) atjungimas.
EJPM savininkas uztikrina, kad del EJPM prijungimo prie tinklo nekilty tinklo jtampos iskraipymy
ar svyravimy prijungimo taske, kurie vir§yty atitinkamo sistemos operatoriaus nustatyta lygj.
Principai, kuriais vadovaujantis paskirstoma galia bei jneSami iskraipymai prijungimo taske:
« suskai¢iuojama pagal trumpojo jungimo galia, maksimali galima prijungiama objekto / elemento
galia mazge;
« atliekant natiirinius matavimus nustatoma esama elektros tinklo asimetrija prijungimo taske;
* jvertinama maksimali galima asimetrija, kurig gali sukelti prijungiamas objektas / jrenginys, kad
nebiity virSijama leistinoji riba;
44 straipsnis * proporcingai prijungiamai galiai nuo maksimalios / leistinosios prijungiamos galios prijungimo
22
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mazge apskaic¢iuojama leistinoji asimetrija.
* prijungiamas objektas / jrenginys negali vir§yti jam nustatytos sukeliamos asimetrijos.
+ metodika kaip paskirstyti galias pagal sukeliamas jtampy harmonikas: suskai¢iuojama pagal
trumpojo jungimo galig, maksimali galima prijungiama objekto/elemento galia mazge;
* jvertinama esama elektros tinklo jtampy harmoniky lygis prijungimo taske;
« jvertinamas maksimalus galimas jtampy harmoniky lygis, kurj gali sukelti prijungiamas
objektas/jrenginys, kad nebiity virSijama leistinosios ribos;
* proporcingai prijungiamai galiai nuo maksimalios / leistinosios prijungiamos galios prijungimo
mazge apskaiciuojama leistinasis jtampos harmoniky lygis.
* prijungiamas objektas / jrenginys negali vir§yti jam nustatyty jtampos harmoniky lygio.




EJPM taikomi tiekimo kokybés parametrai jtvirtinti Elektros energijos tiekimo ir naudojimo
taisyklése, patvirtintose Lietuvos Respublikos energetikos ministro 2010 m. vasario 11 d. jsakymu
Nr. 1-38 ,,Dé¢l Elektros energijos tiekimo ir naudojimo taisykliy patvirtinimo* (su vélesniais
pakeitimais ir aktualiomis redakcijomis) atsizvelgiant i LST EN 50160 standarta.
EJPM taikomi parametrai jtvirtinti Perdavimo tinklo leistiny daznio ir jtampos kokybiniy
parametry apraSe, patvirtintame 2014 m. gruodZio 31 d. LITGRID AB Sistemos valdymo
departamento direktoriaus nurodymu Nr. NU-361 (su vélesniais pakeitimais ir aktualiomis
redakcijomis), kuriuo vadovaujantis:

1. Asimetrija neturi nevir§yti tokiy reik§miy:

U <110 kV — asimetrija <2 %j;

U =110 kV — asimetrija < 1,4 %;

U >330 kV — asimetrija < 0,8 %.

2. THD (suminis jtampos harmoniky iSkreipio faktorius) neturi vir§yti 3 %.

47 straipsnis
Daznio stabilumo reikalavimai

EJPM savininkas turi turéti jranga, kad i$ prijungimo tasko, kuriame uztikrinamas atsakas j daznio

23 pokyti, gebéty greitai priimti signalg ir apdoroti jj taip, kad per 0,1 s nuo i$siuntimo signalo
2 dalis apdorojimas atsakui uztikrinti blity uzbaigtas.
Trumpiausias laikas, kurj EJPM, prijungtas AINS linija turi neatsijungti nuo tolimosios galinés
AINS keitikliy stoties:
Kai jtampa (U) nuo 110 KV iki 300 kV (nejskaitytinai):
e Kai U=0,85-0,90 s. v. — 60 min,;
48 straipsnis e kai U=0,90-1,10s. v. — neribota;
24.1 Reaktyviosios galios ir jtampos e kai U=1,10-1,12s. v. neribota;
reikalavimai o kaiU=1,12-1,155. v. — 20 min.
1 dalies a) punktas Kai jtampa nuo 330 iki 400 kV (jskaitytinai):
e kai U=0,85-0,90s. v. — 60 min;
e kai U=0,90-1,097 s. v. — neribota;
kai U=1,097-1,15 s. v. — 20 min.
48 straipsnis
Reaktyviosios galios ir jtampos Pagal Reglamento 40 straipsnj atitinkamas sistemos operatorius, derindamas su atitinkamu PSO,
24.2 reikalavimai ir EJPM savininkas gali susitarti dél didesniy jtampos intervaly ar ilgesnés minimalios veikimo
trukmés, nei jtvirtinta pagal Reglamento 48 straipsnio 1 dalies a punkte.
1 dalies b) punktas
Atitinkamas sistemos operatorius nustato gebéjimo uztikrinti reaktyviaja galig reikalavimus
48 straipsnis jvairiais jtampos lygiais. Nustatydamas tuos reikalavimus, atitinkamas sistemos operatorius
Reaktyviosios galios ir jtampos nustato U—Q/Pnmax profilj, kuris gali biiti bet kokios formos ir neturi kirsti tolimosios galinés
24.3 reikalavimai AINS keitikliy stoties gebé¢jimo uztikrinti reaktyviaja galig esant didziausiam AINS aktyviosios
galios perdavimo pajégumui riby.
2 dalies a) punktas
EJPM U—Q/Pmax profilis prijungimo taske pavaizduotas Sio dokumento 3 priedo b) paveiksle.
U—Q/Prax profilj nustato kiekvienas atitinkamas sistemos operatorius. U—Q/Pmax profilis turi bati
Reglamento VIII priedo 14 lenteléje nustatytuose Q/Pmax ir nuostoviosios biisenos jtampos
intervaluose, o jo kontiiras neturi kirsti Reglamento IV priede nurodyto fiksuoto i$orinio kontiiro.
48 straipsnis Atitinkamas sistemos operatorius, §iuos intervalus nustato atsizvelgdamas j ilgalaike tinklo
Reaktyviosios galios ir jtampos pletra.
244 reikalavimai

2 dalies b) punktas

EJPM taikomi Sie parametrai:
DidZziausias Q/Ppax intervalas — 0,95 s. v.
Didziausias nuostoviosios biisenos 110 kV jtampos lygio intervalas— 0,218 s. v.
Didziausias nuostoviosios busenos 330 kV jtampos lygio intervalas— 0,197 s. v.

EJPM U—Q/Ppax profilis prijungimo taske pavaizduotas Sio dokumento 3 priedo b) paveiksle.




Bendryjy techniniy reikalavimy, nustatyty
pagal 2016 m. rugpjucio 26 d. Europos
Komisijos reglamentag (ES) 2016/1447 dél
tinklo kodekso, kuriame nustatomi auks$tosios
itampos nuolatinés srovés sistemy ir nuolatinés
sroves linija jungiamy elektros jégainiy parko
moduliy prijungimo prie tinklo reikalavimai

1 priedas

1 priedas. DidZiausios galios mazéjimas maZéjant daZniui
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DidZiausias aktyviosios galios perdavimo pajégumas (importas)
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moduliy prijungimo prie tinklo reikalavimai

2 priedas

JD rezimui tinkamas intervalas
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DidZiausias aktyviosios galios perdavimo pajégumas (cksportas)
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D rezimui tinkamas intervalas
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a) JD rezimu veikian¢ios AINS sistemos gebéjimas uztikrinti aktyviosios galios atsakg j daznio
pokytj, kai nejautrumo sritis ir nejautra yra nulinés, o aktyviosios galios nuostatis teigiamas
(importo rezimas). AP — AINS sistemos atiduodamos aktyviosios galios pokytis; f, — tiksliné
kintamosios srovés tinklo, kuriame teikiama JD reZimo paslauga, daZznio verté; Af — daZnio
nuokrypis kintamosios sroves tinkle, kuriame teikiama JD rezimo paslauga.
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d) AINS sistemos gebéjimas uztikrinti aktyviosios galios atsakg j daznio pokytj. AP — Suoliskojo
daznio pokycio sukeltas aktyviosios galios pokytis.

DidZiausia leidZiamoji pradiné delsa t1=0,5s.
Ilgiausias viso atsako suzadinimo laikas t2=30s, nebent atitinkamas PSO nustatyty ilgesnj suzadinimo

laika.
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tinklo kodekso, kuriame nustatomi aukstosios
itampos nuolatinés srovés sistemy ir nuolatinés
sroves linjja jungiamy elektros jégainiy parko
moduliy prijungimo prie tinklo reikalavimai

3 priedas

3 priedas. U-Q/Pmax profilis prijungimo taske
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a) AINS sistemos U—Q/Pmax profilis
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Bendryjy techniniy reikalavimy, nustatyty
pagal 2016 m. rugpjucio 26 d. Europos
Komisijos reglamentag (ES) 2016/1447 dél
tinklo kodekso, kuriame nustatomi aukstosios
itampos nuolatinés srovés sistemy ir nuolatinés
sroves linjja jungiamy elektros jégainiy parko
moduliy prijungimo prie tinklo reikalavimai

4 priedas

4 priedas. AINS keitikliy stoties atsparumo triktims profilis

U/Un




